
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ليالمسابقة الأولى لتبسيط الروبوتات في التعليم الإعدادي و التأهي  

 3102 نسخة   

 روبوت بيداغوجي

  تجنب الحواجزم

 
 حسن نجيم ثانوية محمد السادس الاعدادية بالصويرةالاستاذ 

 جمعية تواصل لتنمية التكنولوجيا

لمبادرات الحي الحسني اوات دار الجمعي

 مراكش

 

 



 فادى العوائقتدفتر التحملات الوظيفي للربوت الذي ي

 :كراهات الواجب احترامها لإا

 2داخل فضاء مساحته  انتقال الروبوتm*2m أبيضا  اعائقصادف كلما الاتجاه تغيير  مع
 ؛140mm و ارتفاعه  200mmشكل طوله ال مستطيلي 

 ؛ غذيةيكون مستقلا من حيت الت أن 

  ؛( يكون جميل المظهر) يروق العينأن 

  ؛ يكون سريعاأن 

  تكون أبعاده على الأكثر هي أنL=200mm ,l=160mm,h=100mm 

  يكون قابلا للتطويرأن , 

 ل  و عجلة مققاء في الأما عجلتين في الخ: الربوت يتنقل بواسطة ثلاث عجلات : ملاحظة

 

 

  

 

 

 

 

 

 تغيير اتجاه تنقل الربوت

 .يجب أن تدور العجلتين في منحيين متعاكسينلتغيير اتجاه تنقل الربوت 

 :تغيير الاتجاه نحو اليسار                                   : تغيير الاتجاه نحو اليمين    

 

 

 

 

 

 صفيحة من البليكسيكلاص
ة المحركة اليمنىعجلال  

 Roue folle عجلة مققاء

اليسرىة المحركة عجلال  



 الربوت ووظائفه التقنيةبنية 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 الوظائ  التقنية للربوت

 

 

 

 

 

 

 

  مكونات الربوت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

يتنقل    

Se déplacer 

 يكتسب

Acquérir 

 يعالج

traiter 

 يبلغ

Communiquer 

 يغذي

Alimenter 

 يوزع

Distribuer 

 يحول

Convertir 

 يوصل

Transmettre 

داخل الفضاء يتنقل    

 يكتسب وجود العائق

 يعالج المعلومات المكتسبة

 يبلغ المعلومات

الربوت بالطاقة الكهربائية يغذي  

الطاقة يوزع  

الطاقة الكهربائية إلى طاقة حركية ليحو  

حركة الدوران يوصل  

يتنقل داخل فضاء ويغير الاتجاه 
 عندما يصادف عائقا

 عجلتين وعجلة حمقاء

ثنبيلين متألقين كهربائيا واحد باعث 
 والآخر مستقبل

 ممهالين كهروبيين

 ترانزيسطورين

 أعمدة كهربائية

 منابين

 محركين بالتيار المستمر

سلتي دواشكسل  

 المحيط



 : تنبيه

تماسات  4لتغيير منحى دوران المحرك بالتيار المستمر نغير منحى مرور التيار فيه وذلك باستعمال 

 :هكما هو موضح أسفل

 

 وعندما نغلق. يدور المحرك في منحى معين  K2و  K1عندما نغلق 

K3  وK4 ييغير منحى الدوران. 

 

 الرشم الكهروبي للدارة الكهروبية للربوت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : ملاحظة

إلى إشارة  التماثلية الإشارةلتحويل  Amplificateur opérationnelضفنا مضخم عملياتي أ

 . ( 1أو  0) رقمية 

إذا صادف عائقا في الربوت اتجاه التنقل ليغر  SW3و   SW2أضفنا قاطعي نهاية الشوط  

 .  الخل 


